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D.01.02.02ZDECIE WARSTWY HUMUS (GLEBA)
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwiazanych ze zdriem warstwy humusu w ramach przebudowy skoman w ciagu drogi
krajowej nr 11 w m. Ziotniki i Ztotkowo, gmina Sughas, oraz montal 2 wiat
przystankowych z wykonaniem robot towarzyszch..

1.2. Zakres stosowania STWORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru RoBatdowlanych (STWIORB) jest
stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowyypzlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqgrowadzenia robot przy zgjiu
warstwy humusu z terenu i obejmuj

Z powierzchni zgodnie z przekrojami poprzecznyailezy zdja¢ warstwe humusu ( gleby)
na petna gibokai¢ zalegania - 30 cm i zgodnie z wytycznymi zawartynpkt. 5.
Podstaw do rozliczé beda faktycznie zdjte ilosci humusu i odwieziona na odktad — materiat
zanieczyszczony na sktadowisko Wykonawcy.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1. Ziemia rodzima (gleba} wierzchnia warstwa gruntu znajdag s¢ w projektowanym
pasie drogowym.

1.4.2. Humus nadajcy sk do zaktadania zieler# gérna, urodzajnavarstwa ziemi rodzimej
grubaci 0,2 - 0,25 m, zawiergga co najmniej 2% e#ci organicznych, zdja
z powierzchni terendw rolnychgt i pastwisk klasy | — V w liniach rozgranicaaych
inwestycji, wolna od zanieczysz@z®bcych, posiadaga wi&ciwosci zapewniajce
roslinom prawidtowy rozwo;.

1.4.3. Humus nienadajcy sk do zaktadania zielemrzeznaczony do wykorzystania na dolne
warstwy— ziemia rodzima, zawiergja co najmniej 2 % @&ci organicznych, zdja z
powierzchni terendw rolnychgh i pastwisk klasy VI, nietytkéw oraz dolnych warstw
terenow rolnych, ak i pastwisk klasy | - V w liniach rozgranicaaych inwestycji,
nienadajca se¢ do upraw rélin.

1.4.4. Humus nienadagcy sk do zaktadania zieleni przeznaczodg odwiezienia na odktad
nadmiar ziemi rodzimej, zawiergiej co najmniej 2% @&ci organicznych, zdjej
z powierzchni w liniach rozgraniczgyych inwestycji, nienadagej st do upraw rélin.

Pozostate okidenia podstawowe podane w niniejszej STWiIORBgodne z obowzujacymi
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odpowiednimi polskimi normamii z definicjami pogen STWIORB D-M-00.00.00.Wymagania
ogolne pkt.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotygze Robo6t podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania
ogolne” pkt.1.5.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodto
z Dokumentagj Projektows, STWiIORB, poleceniami kyniera i Inspektora Nadzoru Terenéw
Zieleni.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogodlne wymagania dotyaze materiatbw podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”, pkt. 2.

2.2. Woda

Woda uyta do zraszania pryzmy nie musi spetnakreslonych wymaga. Powinna
pochodzt zezrédet nie budzcych watpliwosci.

3.  SPRZT

3.1. 0Ogdblne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ilgci wskazaniom zawartym w
STWIORB lub projekcie organizacji robo6t, zaakcepaowmn przez Iayniera czy Inspektora
Nadzoru, aw przypadku braku takich dokumentowip@m by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irxyniera czy Inspektora Nadzoru ..

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania
wymaga jakasciowych zostam przez Irkyniera czy Inspektora Nadzoru, zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robét.

3.2.  Sprzt do wykonania robo6t

Nasyp — grunt mae zosté usuntty recznie lub mechanicznie. Do wykonania robotzo
by¢ stosowany nagpujacy sprzt:
- spycharki,
- tadowarki,
- roéwniarki,
— glebogryzarki, ptugi, kultywatory, brony do upragieby




SST D.01.02.02

— lopat, szpadli i innego spg - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie rogdtz:tem
zmechanizowanym nie jest aiove,

— koparki i samochody samowytadowcze do transportadsu

lub inny sprzt zaakceptowany przezayniera czy Inspektora Nadzoru .

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdblne wymagania dotygz transportu

OgoIne wymagania dotyaze transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,Wyarag
0golne” pkt. 4.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takirldkdw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na wkiwosci wykonywanych Robot. Naky przestrzega zasad
transportu zalecanego przez Producentdéw poszcaeioinateriatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna gwarantaiyaowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskawach Irzyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

4.2.  Transport materiatow

Transport materiatow nie by dowolny pod warunkiemze nie uszkodzi, ani zenie
pogorszy jakéci transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiIORB D&MD0.00 "Wymagania ogoélne”,

pkt 5.
Wszystkie roboty powinny &y zaakceptowane przez zymiera czy Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przygotuje Program Zapewnienia dekawzgkdniajac wszystkie warunki, w
jakich bpda wykonywane roboty.
Wszystkie roboty powinny dywykonywane pod nadzorem Inspektora Nadzoru.

Gleba — humus nienaday sk do wykorzystania na budowie nafedjac¢ z powierzchni
w liniach rozgraniczagych inwestycji na petpgiebokasé jego zalegania i odwié na odkiad na
miejsce pozyskane przez Wykonawhlalezy z nim postipowa zgodnie z Ustawo odpadach.

Raoslinnos¢ zielm rosraca na w/w powierzchniach natg skost do wysokaéci okoto 5 cm
i usura¢ z powierzchni terenu. Naginie naley rozkruszy wierzchng warstwe gleby brom
talerzowy i zdja¢ z tych powierzchni grunt bnny z domieszkami na petrgiebokas¢ zalegania.
Grunt naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spg&@az dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robot jako uzupetnienie prac wykaogyyeh mechanicznie.
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6. KONTROLA JAKGCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jako Rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00. ,Wymagania
0golne” pkt. 6.

Inzynier na podstawie pomiarow i oceny wizualnej duke kontroli jakéci wykonanych
robét i ich zgodnéci z Dokumentagj Projektows oraz wymaganiami podanymi w niniejszej
STWIORB pkt 5.

Sprawdzanie jakai robot polega na ocenie kompletnousungcia gleby — humusu
z powierzchni w liniach rozgraniczaych inwestycji zgodnie z DokumentadProjektovg
i wskazaniami layniera.

6.2. KONTROLA ROBOT PRZY ZDJECIU NASYPU NIEKONTROLOWANEGO

Kontroli podlega w szczegoliai:
- powierzchnia zdjcia,
- grubc¢ zdjetej warstwy .

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB DMQ@O ,Wymagania ogolne” pkt
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
1 n? (metr szécienny ) zdgcia warstwy humusu- gleby

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D8100.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 8.

Odbioru robét zwgzanych z usuktiem warstwy gruntu dokonuje dynier i Inspektor
Nadzoru , po zgtoszeniu rob6t do odbioru przez Wigkec;. Odbidr powinien b
przeprowadzony w czasie utliviajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania
postpu robot.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny kaszterminie ustalonym
z Inzynierem.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z STWIORB, DokumentaBjrojektove
i wymaganiami layniera jeeli kontrola wszystkich robot prowadzona wg pkda&a wyniki

pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici

Ogolne podstawy dotygze ptatnéci podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 Ml (metra sz&iennego) zdicia warstwy humusu- gleby obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- przygotowanie terenu do zdja gruntu obejmuce: skoszenie &innosci zielnej oraz
rozkruszenie wierzchniej warstwy gleby,

- zdjecie warstwy gruntu éredniej grubéci 50 cm

- zaladunek, transport

- biezace oczyszczanie jezdni drog dojazdowych i miejsgkomywania Robot,

- uporzdkowanie terenu po wykonanych robotach,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w STWIORB i usgaie ewentualnych
niezgodnéci,

- wykonanie innych czynrigi niezlzdnych do realizacji Robot odiych niniejsa STWIORB,
zgodnie z DokumentacpProjektows i STWIORB.

10. PRZEPISY ZWHZANE

Nie wystpuja.




